Janusz B. Kepka — Ruch absolutny i wzgledny

VIIl.1.4. Predkosé niezmiennicza.

Z transformacji predkosci K (Eqs VIIL1.2.) oraz K; (Eqs VIIL.1.5.) wynika, zZe
istnieja takie wartosci katow &, y oraz ¢, dla ktorych K=w/c =1. Mamy wigc:

€0sd =—cos); = —g = invariant

COSYy =—CO0SY; = g = invariant > (VIIL.1.8.)
2

cosg =—cos¢; = [ —%J

gdzie znak minus w pierwszym réwnaniu oznacza, ze 6> /2.

Fig. VIII.1.4. Predkos¢ niezmiennicza:
a) uklad obserwatora O porusza si¢ wzgledem uktadu
absolutnego (lewoskretny ukltad wspdtrzgdnych biegunowych);
b) uklad absolutny porusza si¢ wzgledem uktadu obserwatora O
(prawoskretny uktad wspotrzednych biegunowych).

Tak wigc, dla okreslonej wartosci B, w ukladzie obserwatora wystgpuje predkosé
wzglednie absolutna charakterystyczna dla uktadu absolutnego (u = ¢), ktéra w powyzszym
sensie ma charakter predkosci niezmienniczej wzgledem uktadu obserwatora (Fig. VIIL.1.4.).
Z zaleznosci (VIIL1.8.) wprost wynika, ze predkos¢ niezmiennicza moze by¢ obserwowana
w uktadzie obserwatoradla 0< B <2.

Jezeli znamy warto$¢ czasu niezmienniczego T = invariant, to mozemy wyznaczy¢
odleglo$¢ niezmiennicza A =c¢ -7 = invariant .
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