Janusz B. Kepka — Ruch absolutny i wzgledny

VIIIL.1.3. Ruch wzajemny.

Obecnie zal6ozmy, ze dwa uklady obserwatorow punktowych poruszaja si¢ ze
wzglednymi predko$ciami vy oraz v, w ukladzie absolutnym A-space. Mamy wigc:
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co definiuje tutaj predkos¢ wzajemng w dwoch réznych uktadach obserwatoréw.

Mamy wigc:

w=\/vf +v% —2v v, cosn (VIIL.1.7.)

gdzie: n — kat migdzy osiami ruchu obserwatoréw przy zalozeniu, ze osie te
maja wspolny poczatek.
Predkos¢ wzajemna w ma jednakowa warto$¢ liczbowa wzgledem obydwu
obserwatorow poruszajacych si¢ z predkosciami odpowiednio: vy oraz v, .
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