Janusz B. Kepka — Ruch absolutny i wzgledny

VIII.1.2. Poruszajqcy si¢ uklad absolutny.

Obecnie rozpatrzmy przypadek dokladnie odwrotny do dyskutowanego wyzej.
Zakladamy teraz, ze uklad absolutny A porusza si¢ z predkoscia v, wzglegdem uktadu
obserwatora O, a co przedstawione jest na rys. VIIL1.2.

Oczywiscie, predkos¢ ¢ jest predkoscia absolutna w poruszajacym si¢ uktadzie absolutnym A.

Fig. VIII.1.3. Efekt Bradleya w prawoskretnym uktadzie wspotrzednych biegunowych,
gdy uklad absolutny A-space porusza si¢ wzgledem uktadu obserwatora O.

Z rys. VIII.1.3., mamy:
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Z powyzszych réwnan wektorowych otrzymuje si¢ identyczne co do postaci
rozwiazania jak zréwnan (VIIL1.1.). Tak wigc, z formalnego punktu widzenia,
nierozroznialny jest ruch ukladu obserwatora wzgledem uktadu absolutnego, ef vice versa.
Jednak jest to nierozrdznialno$¢ pozorna. Otdz, powyzsze rownania wektorowe spetnione sa
w prawoskretnym uktadzie wspotrzednych biegunowych (Fig. VIIL.1.2.), natomiast rdwnania
wektorowe (VIIL.1.1.) spehlione sa w lewoskretnym uktadzie wspohrzednych biegunowych
(Fig. VIIL1.1.).

Z bezposrednich pomiarow wprost wynika, Ze dla obserwatora na Ziemi spelniony jest
warunek lewoskretnego uktadu wspotrzednych biegunowych wedtug rys. VIIL1.1. oraz
VIll.1.4a., a nie jest spelniony warunek prawoskretnego uktadu wspolrzednych
biegunowych wedtug rys. VII1.1.2. oraz VIIL.1.4b.

Jednym 7 dowodow wprost powyiszego jest ,efekt Bradleya”.

Oznacza to, ze to my wlasnie poruszamy sie wzgledem Kosmosu, a nie odwrotnie.
Oznacza to tez, ze jesteSmy w stanie wykry¢é ruch absolutny.

Z powyzszych wzgledow, przestrzen kosmiczna, zwang tez eterem, okreslamy dalej
jako szczegdlny uklad absolutnie absolutny: AA-space.
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Oczywiscie, transformacje (VIIL1.2.) mozna formalnie przepisa¢ dla poruszajacego
si¢ ukfadu absolutnego A w lewoskretnym uktadzie wspotrzednych, i dla warunkow:
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I mamy:

KA="224B, cos5, +y1-B2sin?§,
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K2 =UTA= J1+2B, cosy, + B2 [ (VIILL.6.)
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1 sa to transformacje predkosci w lewoskretnym ukladzie wspoétrzednych dla poruszajacego
si¢ ukladu absolutnego A.
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